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Einführung in die Prothetik

Begriffsdefinition Prothese

Eine Prothese (von altgriechisch: πρό (pro) „vor, anstatt“ und ϑέσις (thesis) „das 
Setzen, Stellen“) bezeichnet in der Medizin den Ersatz von Gliedmaßen, Organen 
oder Organteilen durch künstlich geschaffene, funktionell ähnliche Produkte. 

Befindet sich die Prothese außerhalb des Körpers, spricht man von einer 
Exoprothese (wie z. B. bei künstlichen Gliedmaßen, Arm-, Bein- oder 
Handprothese), andernfalls von einer Endoprothese oder einem Implantat. 
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Perry, Gait Analysis, 1992
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Kinematik (gr.: kinema, Bewegung)

ist die Lehre der Bewegung von Punkten und Körpern im Raum, 
beschrieben durch die Größen Weg s, Geschwindigkeit v und 

Beschleunigung a, ohne die Ursachen einer Bewegung (Kräfte) 
zu betrachten.
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Die Massenschwerpunkte aller Bewegungssegmente können durch einen 
einzigen Schwerpunkt (total body Center of Mass CoM ersetzt werden: Kirtley 
2006
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Invertiertes-Pendel-Modell des Gehens, zeigt hier: CoM steigt in 
Einbeinunterstützungsphase und sinkt während Zweibeinunterstützung: 
Kirtley 2006
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Anpassung von Prothesen

Baumgartner, 1995



Seite 18

Mechatronische Systeme in der Medizin - Anwendungen aus Orthopädie und Rehabilitation



Seite 19

Mechatronische Systeme in der Medizin - Anwendungen aus Orthopädie und Rehabilitation

Aus M. Kraft 
Biomedizinische 
Technik, De 
Gruyter 2015



© Fraunhofer IPA

20

Source: hydrassoc.org

Warum Evidenz-basierte Medizin?
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Die Gelenkfehlstellung = Deformität

Beispiel Skoliose
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Thema X

NETTERs Orthopädie Frank H. Netter, 
2000

Kapandji, Anatomie der Gelenke, 1995
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RF Schmidt: Memorix Physiologie, 1992
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THE PROPRIOCEPTIVE SENSES: THEIR ROLES INSIGNALING BODY SHAPE, BODY POSITION ANDMOVEMENT, AND 
MUSCLE FORCE, Physiol Rev92: 1651–1697, 2012doi:10.1152/physrev.00048.201116510031-9333/12 Copyright 
© 2012 theAmerican Physiological Society
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Netter: Neurophysiologie, 1992
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