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Aufgabe 1

Die dargestellten Systeme sind durch die
Streckenlast q(x) = q0(

1
2 + sin π

l
x) belastet.

1. Berechnen Sie den Verlauf der
Querkraft sowie des Biegemoments
durch Integration der Schnittgrößen-
Differentialgleichung.

2. Fertigen Sie für jeden Schnittgrößen-
verlauf eine maßstäbliche saubere
Zeichnung an und geben Sie Rand- und
Extremwerte an.

3. Bestimmen Sie mithilfe der ermittelten
Schnittgrößenverläufe die Auflagerreak-
tionen.

Geg.: q0, l.
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Aufgabe 2

Das gegebene Tragwerk wird durch ein Einzelmoment und eine quadratische Streckenlast
belastet.

1. Untersuchen Sie das System auf äußere statische Bestimmtheit.
2. Berechnen Sie sämtliche Auflagerreaktionen.
3. Bestimmen Sie die Schnittkräfte im System.
4. Stellen Sie die Ergebnisse in einer maßstäblichen sauberen Zeichnung dar.

Geg.: l, p0, M = p0l
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Aufgabe 3

Gegeben ist das dargestellte dreiteilige Balkensystem.

1. Untersuchen Sie die statische Bestimmtheit des Systems.
2. Berechnen Sie die Verläufe aller Schnittgrößen als Funktionen der gegebenen Koor-

dinaten.
3. Stellen Sie Ihre Ergebnisse unter Angabe aller Rand- und Extremwerte in

maßstäblichen sauberen Zeichnungen dar.

Geg.: q0, l, F = q0l.

q0

l/2

l/2

l/2 l l

A

B

C
DG

x1

x2

x3 x4 x5

F

F

&



Aufgabe 1 x a(x) = golE+sinEx)
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Statische Bestimmtheit:

1) =3_9 = 3-(71) = 0 v

1. Integration der Schnittgrößen-DGL

Q(x) = - SqIdr+C

= 90L-Extcos(EN) +C

MA = SQL) drt Ce

=go (+ (sin (E) -enx+cz

Dand- und übergangsbedingungen
M1x=0 =

M1x = () = 0

Bestimmung integrationskonstanten
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Einsetzen in DGL

Qk) =90 - Ex +cos(x)+
- 90( - Ex +cos =) +i)

M() =a0(- 5 =2 +(sin(x) +294 =

=qo( - 5x2 +sin(x) + x)
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3.AH =
0

Au =0,57 aoL

B =0,57q0L

xq(x) =q0(2 +sinx)
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Stat. Bestimmtheit

f=3 - 3 =0v

L

1. Integration der Schnittgröer-DGL

Q(x) =- Sq(x)dr +c1

= q0( - Ex +Icos(x) +

M(x) =SQ(x)dx +Cz

= ao(- 5 x+(sin(x) + 2x +2z

Dand- und übergangsbedingungen
Q(x=) =0

M(x =() =0

Bestimmung Integrationskonstanten
①(x=)) =0

90 - E +Icos(4)) +c =P
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Einsetzen in DGL

q(x) =90 - Ex +4cos(x) +q0(2 +i)

M(x) =a0(- 4 x+(sin x) + q0(2 +(x-9o(y +5)
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Auflagekräften
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Aufgabe z

1.Statische Bestimmtheit
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Aufgabe 3
1.Stat. Bestimmtheit
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