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Hookesches Gesetz  
Beanspruchung Dehnungen Spannungen  
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Vergleichsspannungen 

 Spannungszustand 
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   c =2 bei Zug/Druck und Biegung; c = 1 bei Torsion (Re in MPa und ρ in mm) 
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 Axiale Trägheits- und Wider-
standsmomente 

Polare Trägheits- und Wider-
standsmomente 
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Werkstoffkennwerte zulσ  von S260 bei Druck-

beanspruchung in Abhängigkeit vom Schlank-
heitsgrad λ  

  


	Formelblatt zur Prüfung “Einführung in die Festigkeitslehre“, Herbst 2005 

