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	Regulärer Klausurtermin oder Nachklausurtermin
	

	Maximal erreichbare Punktzahl
	12

	Anzahl Aufgaben Berechnung
	

	Anzahl Aufgaben Freitext
	

	Anzahl Aufgaben Multiple Choice
	



Aufgabe 1)
Patient mit USamputation li und Lähmung re -> Was gibt es für Versorgungsmöglichkeiten
-US Prothese 
-Beinorthese



Aufgabe 2)
Aufgabe von Lokomotor?
-Antrieb, Stoßdämpfung, Haltestabilität, Energiekonservierung

Aufgabe 3)
Wie wirkt sich fehlende Kniescheibe auf Beugung/Streckung aus?
-Kniescheibe als Hebel -> je länger der Hebel, desto weniger Kraftaufwand nötig….

Aufgabe 4)
Phasen von Gehzyklus
[bookmark: _GoBack]Wollte wirklich nur Stand- und Schwungphase wissen

Aufgabe 5)
Invertierendes Pendelmodell beschrieben


…




