Gleichstrommaschine

Ersatzschaltbild Anker und Fremderreger
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Stromrichtung im Ankerkreis fiir Motorbetrieb

Stationarer Betrieb

2N
Maschinenkonstante: c="p
s
»magnetischer FluB*: ® = BA (mit der Leiterfliche A )

Leistungen im stationédren Betrieb

(gesamte) elektrische Leistung: Py=Upls +Urlp
elektrische Ankerleistung: Py =Uxly (= P, fir Permanentmagnet)
mechanische Leistung: Ppechi = QMo = Uinala
nutzbare mechanische Leistung:  Pye, = QM
Reibleistung:  Prpg = 2Mgbg = Puechi — Pmech

im Motorbetrieb: Ppea, > 0, im Generatorbetrieb Ppeq, < 0

Leistungsverlust an R4: Pya=Up,Ia = P — Pucens
Pm i
Wirkungsgrad Motor: n= P;Ch
el
Py

Wirkungsgrad Generator: n= oy
el A%



Asynchronmaschine

Allgemeines

Synchronwinkelgeschwindigkeit (des Drehfelds) Weie = ——

Schlupf (§2 Drehzahl Rotor)

Klofische Gleichung

Leistungen im stationédren Betrieb

(gesamte) elektrische Leistung: P = 3Ugtp Lty cos
Luftspaltleistung: B = Qemc My
mechanische Leistung:  Ppechi = 2Me

nutzbare mechanische Leistung:  Ppean = QM
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(immer ¢ > 0)

Reibungsverluste: Bl = Ol = Bicang = Bl

Klofische Gleichung

Motorbetrieb
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